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Oppeaine eesmirgid: Oppeaine lildeesmirk on anda dppijale vajalikud teadmised ja oskused
mootorlaeva automaatseadmete ja kontrollmdaateriistade tehniliseks kasutamiseks vastavalt STCW-78

koos lisadega nouetele.

Oppeaine sisu liihikirjeldus: Automaatreguleerimise alused. Automaatne m&dtmine ja kontroll.
Automaatreguleerimise seadused, automaatregulaatorite sGlmed, kontroll-mddteriistad.
Automaatkontrolli, -kaitse, signalisatsiooni ja blokeerimissiisteemid. P66rlemissageduse regulaatorid, 6li
ja vee parameetrite automaatreguleerimine, laeva siisteemide juhtimine, automatiseerimine. Katelde
automatiseerimine. Mehhanismide kaugjuhtimine. Sisepdlemismootorite paralleelto.

Kontrollmdoteriistad

Opiviljundid:
Oppija peab teadma:

* automaatreguleerimise ja —juhtimise pShimotteid ja seadusparasusi;
e automaatreguleerimis- ja juhtimissiisteemide ning kontrollmGGteriistade omadusi, struktuuri ja
pohielemente, nende t66pSohimdtet ja karakteristikuid;

Oppija peab oskama:

e identifitseerida ja lugeda automaatkontrolli, -reguleerimise ja -juhtimise funktsionaalseid skeeme.
¢ hinnata laeva automaatsiisteemide tehnilist seisukorda, reguleerida nende t66d ja haadlestada
vajalikule tooreziimile; avastada rikkeid ja haireid laeva automaatstisteemide t606s ning adekvaatselt

sellele reageerida;

Hindamine ja sidusus

Hindamismeetod Opetamismeetodid Seos opivaljunditega

[Kirjeldada meetodit, mida
hindamiseks kasutatakse ja

[Kirjeldada, kuidas Opivaljundi
saavutamine toimub]

[Millis(t)eid
Opivaljund(it)eid

kriteeriumid mille alusel t66d
hinnatakse]

hinnatakse]

Laboritood — mitteeristav
hindamine

Laboritoo tekstist on digesti aru
saadud

NSutud mddtmised on digesti
sooritatud ja karakteristikud
Oigesti koostatud.

Laborit6o juhendis esitatud
kiisimustele on suuliselt digesti
vastatud.

eautomaatreguleerimise
ja —juhtimise
pohim&tted ja
seaduspdrasused;
eautomaatreguleerimis-
ja juhtimissiisteemide
ning
kontrollmddteriistade
omadused, struktuur ja
pohielemendid, nende



mailto:harli.moosaar@taltech.ee

t66pohimate ja
karakteristikud;
Kontrolltood — mitteeristav Valikvastustega testid. Test Opitu
hindamine kinnistamiseks
Suuline eksam Suuline vastus eksamipiletis toodud 3-le
kiisimusele
L6pphindamisele 1) Osalemine 96-st kontakttunnist vdhemalt 76-s.
padsemise eeldused 2) 4 kontrollt6od ja 4 laboritodd on positiivselt sooritatud.
Lopphinde kujunemine: vastavalt suulise “0” — vahemalt tks 6pivaljund on omandamata
eksami tulemusele “1” — Ulidpilane teab ainest pdhilist. Vastab 3-st kiisimusest 2

rahuldaval tasemel

Vastus on lihike ja konkreetne, vastuse pikkus ei kompenseeri
sisulist puudujaaki.

“2” — Vastab kdigile kiisimustele rahuldaval tasemel.
Ulidpilane kasutab erialaterminoloogiat korrektselt.

“3” — (lidpilane vastab 2 eksamikiisimustele p&hjalikult, 1
esinevad vaikesed puudujaagid.

“4” — Ulidpilane oskab vastata eksamikiisimustele pdhjalikult,
minnes vajadusel spetsiifilisemaks.

“5” — Vastused on silmapaistvad ja demonstreerivad
eeskujulikku stiili.

Sidusus oppekavaga

Noéutavad eelteadmised ja/vdi eeldusained: labitud Oppeained matemaatika, flilisika, elektrotehnika,
elektroonika alused, hidromehaanika, pneumaatika,
tehniline joonestamine, laevade ehitus.

Seos 6ppekavaga: Tdiendab Oppija teadmisi diiseljduseadmetes, laeva
abimehhanismide ja katelde

Oppevahendid

Oppeaine e-tugi: Oppeainega seotud materjalid on kittesaadavad e-8ppe

keskkonnas Moodle Oppeaine nimetuse alt VLMO0430
Automaatika alused ja automaatjuhtimissisteemid
https://moodle.taltech.ee/course/view.php?id=30187.
Oppurid saavad juhised kursusele registreerumiseks ppejdult
esimeses loengus.

Oppekirjandus: Kohustuslik:
1.0ppematerjalid MOODLE’s
2.J. Kask, H. Moosaar ,Laevajouseadmete automatiseerimine
ja kontrollmdodteriistad“ 2018
3.J. Kask, H. Moosaar ,,P66rlemissageduse regulaatorid” 2013

Tadiendav:

1.A. Haslam, G.R.Summers, D. Williams ,Engineering
instrumentation and control” 1981

2.V.S. Onasenko ,Sudovaja avtomatika“ 1988

3.A. G. Miklos, N. G. KondraSova , Avtomatika i KIP sudovdh
energetitSeskih i holodilnGh ustanovok” 1984

Vajalikud ressursid: MS Office programmid. Ulidpilasena tasuta installeerimise
voimaluse saamiseks vaadake juhist
https://confluence.ttu.ee/x/Qo9aAQ

Oppejouga kontakti saamine: Kontakt Oppejéuga loengus ja praktikumis ning e-maili

vahendusel (vastan 3 té6paeva jooksul).



Ajakava ning teemad sh tehtavate t6ode loetelu

Nadal

Teema

Tegevused

1.nédal —
2. nidal

Sissejuhatus ainesse.
Automatiseerimise eesmérk ja
ainevaldkond. Pohimdisted ja
médratlused.
Automaatsiisteemide liigitus ja
funktsionaalsed skeemid.
Automaatsiisteemide elemendid,
nende iildised omadused ja
karakteristikud. Tagasiside
juhtumissiisteemides.
Adaptiivsed juhtimissiisteemid.

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

3.nddal —
4. nidal

Automaatreguleerimise alused.
Automaatreguleerimissiisteemide
staatilised ja diinaamilised
omadused. Reguleerimisobjektide
omadused.

Automaatreguleerimise

seadused.

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

Laboritdo nr. 1

5.nédal

Andurid ja nende modteprintsiibid.
Andurite definitsioon

ja liigitamine. Erinevate andurite
t6OopShimote ja kasutusala.

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

Kontrollt6o nr. 1.
Laboritdo nr. 2.

6. nidal

Taiturseadmed. Taiturite otstarve
ja liigitus. Eriliiki tditurite
toopShimote ja kasutusala.

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

Laboritdo nr. 3.

7. nadal —
8. nddal

Automaatne mddtmine ja
kontroll. Maatesillad,
mooteskeemid, potentsiomeetrid.
Voimendid. Voimendite
struktuur ja liigitus. Eriliiki
voimendite t66pShimdte ja
kasutusala.

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

Kontrolltdo nr. 2 Moodles

9. nédal

Kontrollm&oteriistade (KMR)
iildandmed ja liigitus. RGhu
temperatuuri, nivoo, soolsuse,
poorlemissageduse, jdumomendi
ja viskoossuse KMR. Laeva
SPM t66tsiikli kontrolli
modteriistad.

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

10. nédal

Temperatuuriregulaatorid (TR).
SPM dlitussiisteem ja
jahutussiisteem kui

objekt. TR liigitus ja
karakteristikud. Eriliiki TR
ehitus, to6pohimote ja
hiilestamine.

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

11. nddal —
12. nédal

Poorlemissageduse

regulaatorid (PSR). Uhe-, kahe-,
kdoigereziimsed PSR.
Universaalne PSR Woodward
UGS. Universaalne PSR
Woodward PGA. SPM
héélestamine paralleeltddle.

Loeng.
Iseseisev t06: Moodles dppematerjali lugemine

Kontrollt6o nr. 3 Moodles




13. nédal

Automaatkontrolli, -kaitse,
signalisatsiooni ja —
blokeerimisseadmed.

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

14. nédal

Mehhanismide kaugjuhtimine.
Kaugjuhtimise liigid. Juhtpuldid
Peamasina ja RSSK AKJS

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

15. nddal

Laevasiisteemide ja
abimehhanismide
automatiseerimine. Kuivendus-,
ballasti-, ja sanitaarsiisteemide
automatiseerimine.
Surudhukompressorite ja —
siisteemide automatiseerimine.
Ankru- ja haalamisseadmete
automatiseerimine.

Loeng.
Iseseisev t66: Moodles dppematerjali lugemine

16. nddal

Abi- ja utilisaatorkatelde
automatiseerimine. Aurukatelde
automatiseerimine.
Termodlikatelde
automatiseerimine

Loeng.
Iseseisev t00: ettevalmistamine eksamiks

Kontrollt6o nr. 4 Moodles




